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РЕФЕРАТ 
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Пояснювальна записка: 74 с., 32 рис., 17 табл., 17 джерел. 

Об’єкт дослідження – дизайн проєкт та моделювання захватного 

пристрою промислового робота із підвищеними вимогами до зносостійкості 

функціональних даталей. 

Предмет  – способи та методи модернізації  захватного пристрою. 

Мета роботи: удосконалення захватного пристрою промислового робота 

задля підвищення зносостійких характеристики та забезпечення високої якості 

виконуваних робіт. 

Кваліфікаційну роботу присвячено розробці та моделюванні дизайну 

механічного промислового захватного пристрою із підвищеною зносостійкістю 

його конструктивних деталей. 

Рішення цієї задачі було досягнуто шляхом дослідження та вибору 

матеріалів, які мають властивість чинити опір зношуванню за визначених умов 

тертя, яка оцінюється величиною, оберненою інтенсивності зношування, а також 

покращеною конструкцією деталі. 

Попередньо був проведений аналіз існуючих рішень систем захвату 

промислових роботів та вибір найпоширенішого захватного пристрою, який 

застосовується на підприємствах легкої промисловості. 

Актуальність теми, вибраної для даної кваліфікаційної роботи полягає в 

тому, що захватні пристрої використовуються на багатьох підприємствах 

України та потребують модернізації та покращення зносостійких властивостей 
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із метою підвищити економічну ефективність роботи, збільшити строк служби 

даного промислового механізму.  
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