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РЕФЕРАТ 

 Пояснювальна записка: ___ с., ___рис., ___табл., ___ джерел. 

 

Об’єкт розроблення – прототип роботизованого асистента, 

призначеного для виконання допоміжних функцій в умовах побутового або 

спеціалізованого середовища.  

Мета роботи – обґрунтувати вибір конструкційних матеріалів та 

розробити ефективну, ергономічну й технологічну конструкцію прототипу 

роботизованого асистента з урахуванням його функціонального призначення 

та вимог до експлуатації.  

У кваліфікаційній роботі проведено аналіз і моделювання конструкції 

прототипу роботизованого асистента з акцентом на вибір матеріалу для 

корпусу та рами з урахуванням технологічності, маси, вартості й міцності. 

Встановлено, що застосування полімеру PETG та FDM-друку знижує масу, 

підвищує енергоефективність і спрощує виготовлення. Конструкція 

адаптована до адитивного виробництва з урахуванням кінематичного 

моделювання, що підвищує точність і надійність руху. Підхід забезпечує 

швидке прототипування, якісний контроль і виявлення недоліків на ранньому 

етапі, а також створює основу для масштабування та зниження витрат. 

Практична значимість роботи полягає у тому, що результати роботи 

можуть бути використані при створенні роботизованих асистентів для 

побутового, освітнього або медичного середовища. Запропонована 

конструкція враховує сучасні вимоги до мобільності, енергоефективності та 

можливість подальшого вдосконалення функціональності, що робить її 

придатною для впровадження у реальні проєкти робототехнічних систем. 
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