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РЕФЕРАТ  

  

 Пояснювальна записка: 64  сторінки, 6 таблиць, 22 рисунки, 43 джерела.  

Об’єкт дослідження: обчислювальні властивості методів послідовного 

квадратичного програмування та методу бар’єрних функцій, їхні переваги та недоліки.  

Предмет дослідження: алгоритми методів послідовного квадратичного 

програмування та методу бар’єрних функцій.  

Мета дослідження: вивчення ідей та розрахункових формул методів 

послідовного квадратичного програмування (SQP) та методів бар’єрних функцій; 

побудова алгоритмів розв'язання умовної оптимізації нелінійних функцій та їх 

програмна реалізація; виявлення переваг і недоліків вказаних методів на прикладі 

розв'язання конкретних практичних та теоретичних задач.   

В інформаційно-теоретичному наведена постановка задачі нелінійного 

програмування; описано основні ідеї та розрахункові формули методів послідовного 

квадратичного програмування та методів бар’єрних функцій, наведені різні приклади 

побудови бар’єрних функцій та взагалі функцій штрафу.   

У спеціальному розділі було побудовано алгоритми методів SQP та бар’єрних 

функцій, описана програма, що реалізує ці методи; наведені приклади розв'язання 

конкретних теоретичних та практичних задач умовної оптимізації нелінійних функцій; 

вказані особливості обчислювальної технології та реалізації методів.  

Практична цінність роботи полягає в тому, що виявлені властивості методів 

SQP у порівнянні з методами бар’єрних функцій дозволили визначити класи задач 

оптимізації, для розв'язання яких доцільно використовувати той чи інший метод.   

  

  Ключові  слова:  БАР’ЄРНІ  ФУНКЦІЇ,  ФУНКЦІЯ  ЛАГРАНЖА, 

ПОСЛІДОВНЕ КВАДРАТИЧНЕ ПРОГРАМУВАННЯ, НЕЛІНІЙНЕ КВАДРАТИЧНЕ  

ПРОГРАМУВАННЯ, АЛГОРИТМ, ОПТИМІЗАЦІЯ  
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ABSTRACT  

   

Explanatory note:  64 pages, 6 tables, 22 drawings, 43 sources.  

The object of study of this master thesis is the computational properties of 

sequential quadratic programming and barrier function methods, their advantages and 

disadvantages.  

The subject of study is the algorithms for sequential quadratic programming and 

barrier function methods.  

Purpose of the research: learning the ideas and design formulas of sequential 

quadratic programming (SQP) methods and barrier function methods; construction of 

algorithms for solving conditional optimization of nonlinear functions and their software 

implementation; identifying the advantages and disadvantages of these methods by the 

example of solving specific practical and theoretical problems.  

In the information-theoretical section, the statement of the problem of nonlinear 

programming is given; describes basic ideas and calculation formulas for sequential 

quadratic programming and barrier function methods, provides various examples of 

barrier function construction and fine functions in general.  

In a special section the algorithms for SQP methods and barrier functions were 

constructed and a program implementing these methods was described; examples of 

solving specific theoretical and practical problems of conditional optimization of 

nonlinear functions are given; features of computer technology and implementation of 

methods are indicated.  

The practical value of the work is that the revealed properties of SQP methods in 

comparison with methods of barrier functions made it possible to determine classes of 

optimization problems for which it is expedient to use one or another method.  

  

Keywords: BARRIER FUNCTIONS, LAGRANGE FUNCTION, SEQUENTIAL  

QUADRATIC PROGRAMMING, NON-LINEAR QUADRATIC PROGRAMMING,  

ALGORITHM, OPTIMIZATION  


